
 

1   2   3   4   5   6   7   8р

1.Возникновение 
Потребности

2. Попытка замещения возникшей 
потребности повышенным удовлетво-
рением старых видов потребностей

4. Попытка изменения имеющейся
тех. системы или природного
элемента без их качественного
преобразования путём изменения
габаритных размеров (в основном
увеличения), перевода в бисистему
или полисистему, увеличения 
скорости перемещения их рабочего
органа 

3. Попытка применения без
изменения имеющихся тех. 
систем или естественных 
природных элементов

Рабочий орган

7. Переход в бисистему
и полисистему

6. Изменение габаритных размеров 
или количества. Преимущественно -
в сторону увеличения

8р. Увеличение динамичности, 
сокращение времени воздействия, 
импульсивность действия, 
согласование ритмики

10т. Двигатель и орган управ-
ления используются от старой 
тех. системы или их замещает
человек, животное.
Развитие ,по п. 6, 7, 8.

5. Переход к специальной тех.
системе, появление рабочего 
органа в виде одного элемента 
с преобладанием линейных 
размеров. Остальные части тех.
системы (двигатель, трансмис-
сия, орган управления) исполь-
зуются или от старой тех. Систе-
мы или их заменяет человек
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10р
12р

Возрастание потребности

10р. Изменение геометрической
формы Р; выход на несколько
плоскостей, освоение сложных
движений

9р. Преобразование части рабочего
органа (Р) в трансмиссию (Т) с 
тенденцией к самостоятельному
развитию Р и Т

12р. Разделение на 
несколько частей

11р. Развитие рабочего 
органа по п. 6, 7, 8

13р. Развитие 
по п. 6, 7, 8

14р. Частичный переход
на молекулярный уровень

15р. Полный переход на 
молекулярный уровень. 
Вепольные преобразования.
Сворачивание системы. 
Развитие по п. 6, 7, 8, 10

16р. Использование 
твёрдых веществ. 
Вепольные преобра-
зования

17р. Использование
жидких веществ

18р. Использование
газообразных 
веществ

19р. Переход в надсистему.
Тенденция к объединению
с двигателем, трансмиссией
и органом управления. 
Тенденция перехода в ИКР.
Развитие по п. 6, 7, 8

20р. Переход на атомный
уровень, использование
сложных атомов.

25р. Развитие 
по п. 6, 7, 8

22р. Использование
простых атомов

26р. Переход на энергетические 
поля, сложные - электромагнит-
ные, тепловые и т.п. 

24Р. Развитие 
по п. 12р

21р. Развитие 
по п. 6, 7, 8

23р. Развитие 
по п. 6, 7, 8

27Р. Развитие 
по п. 6, 7, 8, 12р

28р. Поглощение
трансмиссии 
рабочим органом

29р. Переход тех. системы (рабочего 
органа) на простые энергетические 
поля (свет). Поглощение двигателя
рабочим органом

30р. Развитие 
по п. 6, 7, 8, 12р

31р. Достижение полного ИКР, 
переход в пространство и время,
 исчезновение тех. системы при 
полном удовлетворении потребности

23у. Развитие 
по п. 6, 7, 8

26у. Развитие 
по п. 6, 7, 8, 12р

21у. Развитие 
по п. 6, 7, 8

19у. Развитие 
по п. 6, 7, 8

23т. Развитие 
по п. 6, 7, 8

21т. Развитие 
по п. 6, 7, 8

15т. Развитие 
по п. 6, 7, 8

11т. Превращение части
трансмиссии в гибкий
элемент, связывающий
его с рабочим органом 

29д. Развитие 
по п. 6, 7, 8, 12Р

27Р. Развитие 
по п. 6, 7, 8, 12Р

23д. Развитие 
по п. 6, 7, 8

25д. Развитие 
по п. 6, 7, 8

21д. Развитие 
по п. 6, 7, 8

14т. Преобразование части
трансмиссии (Т) (в случае от-
сутствия применения двигате-
ля от старой тех. системы) в 
аккумулятор энергии - зачаток 
двигателя (Д) - инерционного,
пружинного, гравитационного
и т.п. типов с тенденцией к
самостоятельному развитию

18д. Развитие 
по п. 6, 7, 8

16д. Развитие двигателя-
аккумулятора по п. 10р, 12р
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31д. Развитие 
по п. 6, 7, 8, 10

32д. Использование 
энергии света

30д. Использование энергии окружающей 
среды двигателем, выполненным на моле-
кулярном уровне. Свёртывание системы

28д. Использование
внутриатомных сил

  32д

33д. Переход двигателя в рабочий 
орган. Достижение ИКР. 
Развитие по п. 6, 7, 8, 10, 12р
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26д. Использование сложных 
энергетических полей, свёртывание
системы, переход частей двигателя
на молекулярный уровень, переход
в надсистему

12р

8
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24д. Использование 
химических газооб-
разных веществ 

22д. Использование 
химической энергии 
жидких веществ 

20д. Использование 
химической энергии 
твёрдых веществ.
Вепольные преобра-
зования 

19д. Использование 
внутренних (скрытых)
видов химической 
энергии веществ
окружающей среды 
(в основном тепло) 

19д. Использование 
внешних видов энергии
окружающей среды - 
кинетическая энергия 
воды, ветра и т.п. 

15д. Развитие двигателя-акку-
мулятора по п. 6, 7, 8 (орган 
управления и источник энергии 
используются от старой тех. 
системы  или их замещает 
человек, животное)

Двигатель

Трансмиссия

12т. Разделение
трансмиссии на
подвижные части

6

7

8

13т. Развитие 
по п. 6, 7, 8,10р

16т. Преобразование части
трансмиссии в элемент органа
управления (У) с тенденцией к
самостоятельному  развитию

17т. Развитие 
по п. 6

17т. Дробление 
трансмиссии на
макроуровне

6

18т. Тенденция перехода 
в жидкое и газообразное 
состояние

19т. Переход части 
трансмиссии на
молекуярный уровень

19т. Полный переход  
трансмиссии на
молекуярный уровень

19т. Переход  
трансмиссии на
энергетические поля

19т. Переход  трансмиссии 
в рабочий орган. 
Достижение ИКР

27у. Переход во время 
и пространство.
Достижение полного ИКР 

24у. Тенденция к 
переходу органа 
управления в ра-
бочий орган. 
Выход на ИКР 

25у. Переход 
на простые 
поля - свет 

22у. Переход на сложные 
энергетические поля. 
Тенденция к использованию 
внешней среды

20у. Переход на молекулярный
уровень. Вепольные преобразо-
вания. Сворачивание системы

18у. Тенденция перехода
частей органа управления 
в жидкое или газообразное
состояние 

Принципиальная схема развития технических систем

17у. Формирование органа управ-
ления. Развитие по  п. 6, 7, 8, 10

Орган управления
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